






Operatividad de la PEMP

Mando principal de control 
PEMP en plataforma de 

trabajo



Operatividad de la PEMP

Mando secundario de
emergencia en
Chasis del camión



SISTEMA DE RESCATE 
EN PEMP



Si la corona de giro de la pluma de la PEMP se encuentra posicionada a 0º ó 180º, se
utilizará el SISTEMA MANUAL (desde plataforma de trabajo), hasta su descenso total.

Posicionamiento 0º Posicionamiento 180º

Si la corona de giro de la pluma de la PEMP NO se encuentra posicionada a 0º ó 180º, se
utilizará el SISTEMA MANUAL + ELECTRICO (ambos desde la plataforma de trabajo).

TIPOS DE SISTEMA
DE 

RESCATE

2.1

A continuación, detallamos el procedimiento de rescate
más eficiente y seguro de los operadores y usuarios que
se encuentren en la plataforma de trabajo, en el caso de
avería de la PEMP y si tras reiniciar el equipo desde la
plataforma de trabajo, continúa la avería.
El procedimiento de ejecución estará condicionado por
los siguientes factores:

Si además, existe una avería en el motor eléctrico, se utilizará el SISTEMA
MANUAL (desde plataforma de trabajo) + DESCENSOR DE EMERGENCIA (solo el
operador de la PEMP) + SISTEMA MANUAL (desde el chasis del camión).



TIPOS DE SISTEMA DE 
RESCATE

¿La corona de 
giro de la 

pluma está a 
0º ó 180º?

¿Funciona el 
motor 

eléctrico? 1º SISTEMA DE 
RESCATE MANUAL 
(Desde la plataforma de trabajo) 
2º DESCENSOR DE 
EMERGENCIA
(Solo el operador de la PEMP)
3º SISTEMA DE 
RESCATE MANUAL
(Desde el chasis de la PEMP)

Descenso 
total seguro

Descenso
total seguro

SISTEMA DE 
RESCATE MANUAL 
(desde la plataforma de 

trabajo)

Descenso total 
seguro

SI

NO

NO

SI

ESQUEMA DE 
PROCEDIMIENTO DE RESCATE

SISTEMA DE RESCATE 
MANUAL + ELÉCTRICO 

(Ambos sistemas desde la 
plataforma de trabajo)

TIPOS DE SISTEMAS
DE 

RESCATE

SISTEMA DE 
RESCATE MANUAL 

+ ELÉCTRICO
(ambos sistemas desde la 

plataforma de trabajo)

2.1



SISTEMA DE RESCATE
MANUAL 

(desde la plataforma 
de trabajo)

GARANTIZA UN RESCATE RÁPIDO Y SEGURO



Cuadro de mando en la plataforma de trabajo

Situación del pulsador de descenso por peso en la corona de giro

SISTEMA DE RESCATE
MANUAL

(desde la plataforma 
de trabajo)

Requiere presencia del operador de la PEMP
en la plataforma de trabajo o de personal en la
corona de giro de la PEMP

En el caso que la corona de giro de la pluma se encuentre a 0º ó
180º: Pulsar el botón de peso para el descenso manual de los
tramos telescópicos y del tramo principal, hasta el suelo.
El botón se encuentra ubicado en la plataforma de trabajo o en el
cuadro de mando del chasis del camión.



SISTEMAS DE RESCATES
COMBINADOS

MANUAL + ELÉCTRICO
(ambos desde la 

plataforma de trabajo)

GARANTIZA UN RESCATE RÁPIDO Y SEGURO



Mantener presionado el botón superior del
joystick derecho (acelerador) y botón del icono
batería eléctrica de forma simultánea.

SISTEMAS DE RESCATE
COMBINADOS

ELÉCTRICO + MANUAL
(ambos desde la 

plataforma de trabajo)

Se debe respetar los ciclos de funcionamiento
de la bomba eléctrica, en caso contrario se
puede quemar: 8 minutos de funcionamiento y
5 minutos de parada.

4

En el caso que la pluma de la plataforma no se encuentre a
0º ó 180º: El descenso de los tramos telescópicos se realizará
pulsando el botón de peso de forma manual y con el sistema
eléctrico, realizamos la maniobra de giro de la corona del
tramo principal, hasta el posicionamiento seguro de la
plataforma de trabajo en la playa del PE.

Requiere presencia del operador de la PEMP
en la plataforma de trabajo o de personal en la
corona de giro de la PEMP.



SISTEMAS DE RESCATES COMBINADOS:
SISTEMA MANUAL 

(desde la plataforma de trabajo) 
+ DESCENSOR DE EMERGENCIA

(solo el operador de la PEMP) 
+ SISTEMA MANUAL 

(desde el chasis del camión) 

GARANTIZA UN RESCATE RÁPIDO Y SEGURO

2.1



SISTEMAS DE RESCATES COMBINADOS
SISTEMA MANUAL 

(desde la plataforma de trabajo) 
+ DESCENSOR DE EMERGENCIA

(solo el operador de la PEMP) 
+ SISTEMA MANUAL 

(desde el chasis de la PEMP)

4

1. Descenso de los tramos telescópicos de forma manual (ya explicado
en anteriores diapositivas con el Sistema de rescate Manual).

2. Utilización del descensor de emergencia por parte de nuestro
operador (situación más desfavorable: 20 m de altura).

3. Giro de la corona de la pluma del tramo principal a 0º ó 180º de
forma manual.

4. Descenso del tramo principal mediante sistema manual desde el
chasis del camión hasta el descenso total de la plataforma de trabajo.

32.1 En el caso de avería del motor eléctrico:



SISTEMAS DE RESCATES COMBINADOS
SISTEMA MANUAL 

(desde la plataforma de trabajo) 
+ DESCENSOR DE EMERGENCIA

(solo el operador de la PEMP) 
+ SISTEMA MANUAL 

(desde el chasis de la PEMP)

Requiere presencia del
operador de la PEMP en
la plataforma de trabajo.

Debe de estar formado
con un curso GWO de
trabajos en altura, que
incluye prácticas de
utilización del descensor
de emergencia.

4

3

Ver video

2.1
2. Utilización del descensor de emergencia
por parte de nuestro operador (situación
más desfavorable: 20 m de altura).

https://www.youtube.com/watch?v=o6fnlhr936o
https://www.youtube.com/watch?v=o6fnlhr936o
https://www.youtube.com/watch?v=o6fnlhr936o


SISTEMAS DE RESCATES COMBINADOS
SISTEMA MANUAL 

(desde la plataforma de trabajo) 
+ DESCENSOR DE EMERGENCIA

(solo el operador de la PEMP) 
+ SISTEMA MANUAL 

(desde el chasis de la PEMP)

4

3. Giro de la corona de la pluma del tramo
principal a 0º ó 180º de forma manual.

Requiere presencia
del operador en el
chasis del camión.

Ver video

2.1

https://youtu.be/COhH_L_-3Vo
https://youtu.be/COhH_L_-3Vo
https://youtu.be/COhH_L_-3Vo


SISTEMAS DE RESCATES COMBINADOS
SISTEMA MANUAL 

(desde la plataforma de trabajo) 
+ DESCENSOR DE EMERGENCIA

(solo el operador de la PEMP) 
+ SISTEMA MANUAL 

(desde el chasis de la PEMP)

4

Requiere presencia del
operador en la corona de
giro de la pluma principal
ubicada el chasis de la
PEMP.

4. Descenso del tramo principal mediante
sistema manual desde el chasis del
camión hasta el descenso total de la
plataforma de trabajo.

2.1



Las PEMP disponen de un sistema de
intercomunicación vía radio, con el fin
de estar en continua comunicación
desde el chasis del camión con los
usuarios que se encuentren en la
plataforma de trabajo.

SISTEMA DE 
INTERCOMUNICACIÓN 

VIA RADIO ENTRE 
PLATAFORMA 
DE TRABAJO Y 
CHASIS DE LA 

PEMP



Bloqueo o desnivel 
de la plataforma 

de trabajo

4

En el caso de que la plataforma de trabajo se
desnivele durante el rescate de los usuarios de la
PEMP, nuestro operador puede nivelarla
manualmente desde la propia plataforma de trabajo
o indicará a los usuarios de la misma cómo realizar
la nivelación, mediante el sistema de
intercomunicación vía radio.













Empresa homologada
para impartir formación GWO

www.tgmformacion.com



Cinta antiestrés 
o

antitrauma



Mochila extintora de agua
de 14 kg y bate fuegos

2 Extintores de incendios de 9 kg
Eficacia 34A/144BBotiquín de primeros auxilios     Apagachispas

Se incorpora en el tubo de escape
del camión, para prevenir chispas o

llamas que puedan provocar
incendios forestales



Antes de empezar a trabajar Conos y cinta de balizamiento



La PEMP incorpora 2 mini grúas



La PEMP incorpora 2 mini grúas









Ver video








